
 

企业需求信息 

需求名称 无 

产业领域 电子信息 

主要产品 无 

企业名称 沈阳大黄蜂机器人有限公司 

属    地 皇姑区 

技术难题 

1.用于机器人的多轴驱控一体运动控制器： 

 传统的是基于PC电脑的PCI运动控制卡，使用的

是并行脉冲方式，接线复杂，容易受干扰，构成

的运动控制系统需要每个轴都要连接一个伺服驱

动，这样的系统构成的结构复杂；本项目中的产

品是将运动控制器与伺服驱动器集成到一个控制

器中，可以连接4-6个伺服电机，控制4-6个运动

轴，该控制器是可以脱离PC独立运行的控制器，

可以使用PC、移动PAD、手机进行控制，控制器提

供EtherCat及Can总线通信与外围传感器及操作

单元进行数据传输，结构简单，抗干扰性好。目

前该项目前期预研已经能够完成，样机部分功能

调试完毕，目前需要投入资金及技术人员，来完

成工艺设计，产品化及测试。 

企业简介 无 

人才引进 硬件工程师 

科技金融 无 

知识产权等需求 无 

项目负责人 徐波 

电   话 89724545 


